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在此非常感谢贵方购买MELSEC iQ-F系列产品。

本手册将对FX5 CPU模块的变频器通信功能的相关设置进行说明。

使用产品之前请熟读本手册以及相关产品的手册，在充分理解产品规格的基础上正确使用产品。

此外，将本手册介绍的程序示例应用到实际系统中时，应充分验证对象系统中不存在控制方面的问题。

使用时的注意事项

·本产品是面向一般工业的通用品，用于关乎人身性命情况下所使用的设备或系统并非本产品的设计、制造目的。

·考虑将本产品应用于原子能、电力、航空航天、医疗、乘坐移动体用的设备或系统等特殊用途时，请与本公司的销售窗口联系。

·本产品是在严密的品质管理机制的监管下制造的。但是如果因本产品故障，可能导致使用本产品的设备发生重大事故或损失时，请事先

在系统中设置备份和失效安全功能。

预先通知

·安装产品前如有不明事宜，请咨询拥有电气知识(电气工程师或同等及以上知识)的专业电气技师。如果您对本产品的操作或使用方法

有不明之处，请垂询技术咨询窗口。

·本手册、技术资料、商品目录等所记载的示例仅供参考，不用于保证运行。使用前，请用户自行确认设备与装置的功能或安全性，然后再

使用。

·对本手册中的相关内容，由于产品改良的原因，可能会在未经事先通知的情况下变更产品的规格等，敬请谅解。

·虽然我们期望将本手册的内容做到万无一失，但如果您发现有不明之处或错误等，烦请联系页尾记载的本公司的分公司或分店。届时，

请一并告知页尾记载的手册编号：L(NA)08707CHN-A。

前言
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可“轻松”进行设置的要点

使用专用指令！

通过专用指令可对变频器进行运行监视、运行控制以及参数的读取和更改，因此可以轻松对变频器进行

控制。

写入至变频器的程序 　使用专用指令削减程序工时！

MOV

MOV

MOV

MOV

MOV

数据发送处理

IVDR

使用M旋钮轻松设置参数！

M旋钮可调节滚动速度，操作更加便捷。此外，旋钮在

旋转时有防滑功能，便于旋转。

RUN

SETMODE

STOP
RESET

PU
EXT

可连接各内置端口！

使用FX5内置RS-485端口，最长可延长至50m，最大可

连接16台变频器。

PU端口

内置
RS-485端口 最多可连接

16台

最长可延长至50m

无需选件!!

通过紧凑型设计和紧贴安装，

可节省控制柜的空间

 要点 1

 要点 2  要点 3
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1.开始准备

1.1 连接前的步骤

 FX5 CPU模块(1台)

 终端电阻100Ω1/2W(1个)

(棕色、黑色、棕色、金色)

 分配器(2个)

<BMJ-8-28N>

2、8号针内部无连接

 FR-D700(2台)

PU接口

拆除表面盖板，连接到PU接口上。

 以太网电缆

×2根

×4根

·10BASE-T 

屏蔽双绞电缆(STP)、或3类、4类、5类非屏蔽双胶电缆

(UTP)

 计算机

 GX Works3

1.2 需要的设备

本指南就如何将1台FX5 CPU模块连接2台FR-D700进行说明。

参阅 P.5 

1  准备需要的设备 

参阅 P.27 

5  程序示例、运行确认

以太网电缆

参阅 P.25 

4  确认通信状态

参阅 P.13 

2  设置变频器 

以太网

GX Works3

参阅 P.18 

3  �设置可编程控制器、	

创建通信测试用程序

 端子排(1个)

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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介绍自制网线时需要的部件。

 以太网电缆  RJ45连接器(接头和水晶头的组合)  水晶头护套 任意

·电缆的种类： 

10BASE-T电缆(3类、4类、5类)

·接线规格	 ：直通型

·推荐有接头、 

可对应弹片弯折的类型

·推荐带护套的类型

工具一览(自制网线用)

 压接钳  剥线钳 任意  网线测试仪 任意

用于紧固RJ45连接器。 可使用刀具和剪刀代替，但使用此工具更

为便利。

用于在连接网线时剥除电缆外皮，可缩短

作业时间。

用于确认制作的网线是否发生断线。

推荐使用“分离式”测试仪。

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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1.3 全体设备配置图

下图为1台FX5 CPU模块连接2台FR-D700的配置图。

FX5 CPU模块

FR-D700（2台）

端子排

事先安装

计算机

•FR-D720- K

•FR-D740-K

•FR-D720S-K

•FR-D710W-K

BMJ-8-28N

(2、8号针脚内部无连接)

（不使用带终端电阻的插头）

终端电阻100Ω 1/2W

分配器

< BMJ-8-28N >

网线

电缆加工与配线(散线侧) 

自制网线的制作步骤 

<FR-D700 系列一览>

关于FR-D700系列的电源配线，请参阅 FR-D700使用手册(应用篇)IB(NA)-0600355CHN　2.1配线相关。

关于FX5 CPU模块的电源配线，请参阅� MELSEC iQ-F FX5S/FX5UJ/FX5U/FX5UC用户手册(硬件篇) 手册编号：SH-082453CHN 13.4电源的接线。

参阅 P.9 

参阅 P.10 

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接



1.开始准备

8

1
开
始
准
备

2
变
频
器
的
设
置

3
可
编
程
控
制
器
的
设
置

4
通
信
状
态
的
确
认

5
程
序
示
例

6
故
障
排
除

附
附
录

1.4 全体配线图

对电缆配线方法和加工步骤进行说明。

 网线的配线(RS-485端口侧)

将散线连接到内置RS-485端口的端子排。

端子排

变频器 变频器

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

可编程控制器

将终端电阻切换开关设
置到110Ω侧

RDARDBSDASDBSG

终端电阻

100Ω 1/2W

(棕色、黑色、棕色、金色)

③绿白色
⑥绿色

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

①橙白色
②橙色
③绿白色
④蓝色
⑤蓝白色
⑥绿色
⑦棕白色
⑧棕色

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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1.4.1 电缆加工与配线(散线侧)

剥除外皮，对电线末端进行处理。

直接对绞线和单线进行处理或使用带绝缘套管的插针型冷压端子进行处理。

 直接对绞线、单线进行处理时

电线末端的外皮剥除尺寸

FX5U CPU模块内置RS-485端口 FX5UC CPU模块内置RS-485端口

5mm 9mm

 使用带绝缘套管的插针型冷压端子进行处理时

外形图 型号 压接工具

FX5U CPU模块内置RS-485端口

14mm

绝缘套管 连接部
（压接位置）

2~2.5mm

6mm
AI 0.5-6 WH

CRIMPFOX 6

CRIMPFOX 6T-F

FX5UC CPU模块内置RS-485端口

14mm

绝缘套管 连接部
（压接位置）

2.6mm

8mm
AI 0.5-8 WH

插入RS-485端子排时使用的紧固工具

紧固端子时应使用市场销售的小型螺丝刀，刀头如右图所示应使用锥形头而非扁

平头。

<参考>

生产厂商 型号

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG SZS0.4×2.5

0.4mm 2.5mm

前端为扁平头

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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STEP1.	切断电缆

将网线切断为需要的长度。

STEP2.	暂时安装水晶头护套

使用带保护套的水晶头护套时，先将电缆从护套中穿过。

请注意方向

STEP3.	剥除电缆外皮

用剥线钳切断并剥除网线两端的外皮。

可以使用刀具或剪刀代替，但是应注意不要使线芯破损。 

电缆内部有十字骨架（十字隔离）时需切除。

1.4.2 自制网线的制作步骤

按以下步骤制作网线。

STEP4.	排列线芯

根据要制作的网线种类排列线芯。

■从连接器正面(插入侧)看的示图

①橙白色

②橙色

③绿白色

④蓝色

⑤蓝白色

⑥绿色

⑦棕白色

⑧棕色

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

转至下一页

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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承接上一页

STEP5.	切断电缆

有接头时 无接头时

1.　使各线芯从接头中穿过。

接头的外观

1.　�将线芯排列整齐，在线头顶端

1.5cm处剪齐。

2.　�在接头的前端位置切除电缆。

切除

2.　插入连接器中。

3.　�将接头插入连接器中。 3.　�确认各线芯是否插到连接器

顶端。

4.　�从连接器的上下侧确认接头是

否插到顶端。

STEP6.　用压接钳紧固。

用压接钳紧固。

STEP7.	确认电缆

确认制作的网线的接线是否有误以及有无断线。

STEP8.�调整水晶头护套	

(使用带保护套的水晶头时)

[调整前]

[调整后]

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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1.5 终端电阻的连接

将终端电阻100Ω 1/2W连接到距离最远的变频器上。应将终端电阻连接在分配器的3号针脚(RDA)与6号针脚(RDB)之间。

下文介绍具有代表性的示例。

 通过端子排连接

分配器

端子排

终端电阻终端电阻

连接前的步骤 需要的设备 全体设备配置图 全体配线图 终端电阻的连接
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2.变频器的设置

2.1 操作面板各部分的名称

可通过操作面板确认和设置变频器的参数。参数显示在液晶显示屏上。

　监视显示

监视模式时亮灯。

　显示参数设置模式

参数设置模式时亮灯。

　显示运行模式

PU :PU运行模式时亮灯。

EXT :外部运行模式时亮灯。

（初始设置时，电源ON后即亮灯。）

NET :网络运行模式时亮灯。

PU、EXT :外部/PU组合运行模式1、2时亮灯。

无操作面板指令权时，将全部熄灯。

　M旋钮

（M旋钮：表示变频器的旋钮。）

变更频率设置、参数的设定值。

按下此处可显示如下内容。

　•显示监视模式时的设置频率

　•显示校正时的当前设定值

　•显示报警记录模式时的顺序

　显示器(4位LED)

显示频率、参数编号等。

停止运行指令。

运行保护功能（重度故障）时，

也将复位报警。

　运行停止

［操作面板放大图］

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

　确定各项设置

在运行中按下此键，监视内容将

在以上三个项目中切换。

运行频率

输出电流

输出电压

　切换运行模式

切换PU/外部运行模式。

使用外部运行模式(通过另外连接的频率设置电位器和启动信

号运行)时，应按此键使显示运行模式的EXT变为亮灯状态。

（切换为组合模式时应同时按　　（0.5s）、或更改Pr.79

（运行模式选择）。）

　•PU：PU运行模式

　•EXT：外部运行模式

解除PU停止。

RUN

SETMODE

Hz

STOP

RESET

PU

EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

※无法从变频器上拆除操作面板。

关于操作面板的各部分名称的详细内容请参阅 FR-D700 使用手册(应用篇)IB(NA)-0600355CHN 4.1 操作面板。

操作面板各部分的名称 参数设置内容 参数的设置方法 变频器复位
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2.2 参数设置内容

2.2.1 通信设置内容(必须设置的项目)

必须设置的参数如下所示。

设置内容 参数编号 参数项目 初始值
本次的
设定值	

（第1台）

本次的
设定值	

（第2台）
内容

显示设置 Pr.160 扩展功能显示选择 9999 0 0 0：显示简单模式+扩展参数

通信设置

Pr.117 PU通信站号 0 0 1 最多可连接16台

Pr.118 PU通信速度 192 192 192

48	 ：4800bps

96	 ：9600bps

192	：19200bps

384	：38400bps

Pr.119 PU通信停止位长度 1 10 10
10：�数据长度…7位 

停止位…1位

Pr.120 PU通信奇偶校验 2 2 2 2：偶数校验

Pr.123 PU通信等待时间设置 9999 9999 9999 通信数据的设置

Pr.124 PU通信CR/LF选择 1 1 1 1：�CR…有/LF…无

Pr.549 协议选择 0 0 0
0：�三菱电机变频器 

(计算机链接)协议

运行模式

设置

Pr.79 运行模式选择 0 0 0 0：接通电源时外部运行模式

Pr.340 通信启动模式选择 0 10 10

1	 ：网络运行模式

10	：�网络运行模式(可通过操作面板变更

PU运行模式和网络运行模式)

2.2.2 试运行时和运行时需要调整的参数

参数	
编号

参数	
项目

调整时的	
设定值

初始值
本次的设定值

(第1台·第2台)
内容

Pr.121 PU通信重试次数 9999 1 3(次) 调整时为“9999”，运行时设为“1～10”的值。

Pr.122 PU通信校验时间间隔 9999 0 5.0(＝5秒)

调整时为“9999”，运行时设为系统规格中存在的设

置。

9999	 ：�调整时，以及不与可编程控制器定期通

信时。

0	 ：不与可编程控制器通信时。

 1～9998	 ：�在始终与可编程控制器通信等情况下，

对通信定期停止进行监视，并使变频器

停止时。 

在可编程控制器由RUN→STOP使电机停

止时。

操作面板各部分的名称 参数设置内容 参数的设置方法 变频器复位
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2.3 参数的设置方法

对变频器的参数设置方法进行说明。

为了显示相关参数首先需要将Pr.160(扩展功能显示选择)设为“0”，并使参数有效。

 进行变频器的通信设置前的操作

1. 在变频器的操作面板上设为可进行参数设置的模式　�

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

按　　 设为PU

运行模式。

（PU显示亮灯）

PU
EXT 按　　 键切换为参数设

置模式。

（PRM 显示亮灯）

MODE

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

2. 使参数设置有效的操作　�

设置通信用的参数之前进行以下操作。  表示M旋钮。

※闪烁…参数设置完成。

如果在没有更改数值的状态下按SET，则

不会闪烁。

旋转　　　，使屏幕显示

为P.160(Pr.160）。

旋转　　　，使屏幕显

示为“0”。

按　　　键。

将显示初始值“9999”。

SET 按　　　键。SET

※

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

Pr.160

操作面板各部分的名称 参数设置内容 参数的设置方法 变频器复位
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对必须设置的项目Pr.117(PU通信站号)和Pr.340(通信启动模式选择)的参数设置方法进行说明。

 设置通信用参数

■参数Pr.117(PU通信站号)的设置　�

※

旋转　　　，使屏幕显示

为P.117(Pr.117)。

•第1台变频器：0

•第2台变频器：1

旋转　　　，设置事先决

定的变频器的站号。

按　　　键。

将显示初始值“0”。

SET 按　　　键。SET

※闪烁…参数设置完成。

如果在没有更改数值的状态下按SET，

则不会闪烁。

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

Pr.117

■参数Pr.340(通信启动模式选择)的设置　�

旋转　　　，使屏幕显示

为P.340(Pr.340)。

旋转　　　，使屏幕显示

为“10”。

按　　　键。

将显示初始值“0”。

SET SET按　　　键。

※

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

※闪烁…参数设置完成。

如果在没有更改数值的状态下按SET，则

不会闪烁。

Pr.340

Pr.117(PU通信站号)和Pr.340(通信启动模式选择)的参数设置到此结束。

接下来对必须设置项目的参数进行设置(P.14)。

 将通信设置设为有效

应在所有通信设置项目的设置完成后，将变频器的电源OFF→ON。

确认NET显示亮灯、已启用“NET”运行。
RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

各参数的初始设置完成后应将变频器的电源OFF→ON，进行复位操作。 

变更与通信相关的参数后，如果不复位将无法反映设置内容。参阅 P.17
要点

操作面板各部分的名称 参数设置内容 参数的设置方法 变频器复位
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2.4 关于变频器复位

通过将变频器本体的电源设为OFF，操作面板的显示熄灯后再设为ON，可以对变频器本体进行复位。

复位解除大约1秒后会恢复。

OFF

ON

将电源设为OFF，操作面板的显示

熄灯后，再设为ON。

※ 应注意在执行复位后，电子过热保护的内部热累计值和重试次数将被清除(消去)。

·	在运行信号有效的状态下进行报警复位时会突然重启，因此应确认运行信号已停止后再进行报警复位。

·	也可以通过程序进行变频器的复位。参阅 P.20
要点

操作面板各部分的名称 参数设置内容 参数的设置方法 变频器复位
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3.可编程控制器的设置

将可编程控制器和计算机连接，在可编程控制器上进行必要参数的写入。

以太网电缆

※ 无论是否连接了变频器和可编程控制器，都可以进行设置。

3.1 GX Works3上的参数设置（必须设置项目）

1 启动GX Works3。 3 进行如下设置，并点击 确定  。

2 选择[工程] [新建]。 4 选择向导视窗内的[参数] [FX5UCPU]  

[模块参数] [485串口]。

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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6 设置完成后点击 应用  。

※ 本手册中，会将之后创建的通信测试用程序一起写入。

5 在协议形式中选择[变频器通信]，将显示以下画面。

在详细设置中设置变频器的相关内容。

 基本设置

可编程控制器和变频器的设置内容要保持一致。要点

变频器可编程控制器

　基本设置

 
参数编号 参数项目 内容

 
本次的
设定值

 

Pr.118 PU通信速度 19200bps 192

Pr.119 PU通信停止位长度
数据长度:7bit
停止位:1bit

10

Pr.120 PU通信奇偶校验 偶数校验 2

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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3.2 通信测试用程序

可通过通信对2台变频器执行复位，并可对以下内容进行判断。

·	配线是否正确

·	可编程控制器和变频器的参数设置是否正确

 站号0的变频器复位电路(第1台)

H9696 M1K1

SET
SM402

M0

SM8029

M0

K0IVDR H0FD

H0 M4K1K0IVDR H0FB

M0RST

变频器复位

在运行模式中指定网络运行模式

 站号1的变频器复位电路(第2台)

H9696 M121K1

SET
SM402

M120

SM8029

M120

K1IVDR H0FD

H0 M124K1K1IVDR H0FB

M120RST

变频器复位

在运行模式中指定网络运行模式

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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连接可编程控制器和计算机。

执行写入前首先要进行通信测试。

 系统配置示例

以太网端口

以太网电缆

内置以太网端口

以太网端口直接连接

3.3 GX Works3通信设置

 通信测试的执行步骤

1 点击[在线] [当前连接目标]。

2 选择连接方法。

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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3 直接连接以太网端口时可指定使用的计算机侧的以太网适配器。

当设置为“无指定”时，应点击下拉菜单，选择使用的适配器。

4 指定适配器后，点击“通信测试”。

5 显示“已成功与FX5UCPU连接。”之后，点击 确定 。

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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3.4 写入至可编程控制器

执行写入之前，需要进行确定电路和参数内容的操作。

1 点击[转换] [全部转换]。

2 点击 确定 。

将程序传送至可编程控制器。

3 点击[在线] [写入至可编程控制器]。

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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4 点击“参数+程序”，点击 执行 。

5 点击 是 。

6 点击 全部是 。

7 点击 是 。

写入操作完成后，应将可编程控制器的电源OFF→ON(或执行复位操作)。

参数设置 通信测试用程序 通信设置 写入至可编程控制器
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4.通信状态的确认

在变频器和可编程控制器为连接的状态下进行运行确认。

将可编程控制器由STOP→RUN后，通过向2台变频器通信执行复位。

变频器

可编程控制器

※ 无论是否连接变频器和可编程控制器，都可以进行动作确认。

 正常时的运行

出现以下情况时表示变频器已正常复位。

通过声音确认 变频器本体会发出“咔嚓”的声音。

通过4位LED显示确认 LED的显示会瞬间熄灯。第1台变频器复位完成后将执行第2台的复位。

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

执行复位 变频器复位中
（将在一瞬间显示Err.）

复位结束

RUN

SETMODE

Hz

STOP
RESET

PU
EXT

A

RUN MON PRM

PU EXT NET

显示以上项目时应进入 下一页。

 异常时的运行

配线·设置等不正确时不会进行变频器复位，会出现以下情况。

通过声音确认 变频器本体不会发出“咔嚓”的声音。

通过4位LED显示确认 LED的显示无变化。

应确认配线·设置等是否正确。

·配线 参阅 P.8	 ·可编程控制器的参数设置 参阅 P.18

·变频器参数设置 参阅 P.14	 ·变频器复位程序 参阅 P.20
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5.程序示例

5.1 运行内容

作为站号0(第1台)的运行控制，可以进行变频器的停止(X0)、正转(X1)、反转(X2)。

此外，通过更改D11的内容，可更改频率。

可编程控制器STOP
↓
RUN

D11×6000
(60Hz)

运行频率的设置
（初始值）

No

反转

正转

Yes

X1　ON
正转运行

X0　ON
停止

X2　ON
反转运行

变更频率

运行的选择

①设置运行频率 ②停止正转/反转的切换和运行

M5　ON
D11＝4000(40Hz)

M5　OFF
D11＝6000(60Hz)

M6　ON
D11＝2000(20Hz)

M6　OFF
D11＝6000(60Hz)

 变频器的运行控制

使用IVMC指令记述之后说明的程序示例。

通过使用IVMC指令可以实现程序的简化以及通信时间的缩短。

变频器的站号

写入

通信通道

指定H0000时为以下内容。

（s3） ：运行指令（扩展）
（s3）+1 ：设置频率（RAM）
（d1） ：变频器状态监视（扩展）
（d1）+1 ：输出频率（旋转速度）

输出指令执行状态（占有3点）

指令执行中 ：M200为ON
指令正常结束时 ：M201为ON
指令异常结束时 ：M202为ON

前条件为ON时，
开始与变频器通信。

（s1） （s2） （s3） （d1） （n）

K0 H0000 D10 D20 K1IVMC M200

（d2）

将通信时读取的状态信息展开至M软元件。

将输出频率传送至其他数据寄存器

(D20)：变频器状态监视(扩展)信息

D50D21：输出频率(旋转速度)的监视值

M100
变频器
运行中

正转中

反转中

异常发生

M100～
M115

M101

M102

M115

读取变频器的状态

D10：运行指令(扩展)

D11：设置频率(RAM)

运行内容 运行确认
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5.1.1 程序示例

作为运行控制，可以进行变频器的停止(X0)、正转(X1)、反转(X2)。

此外，通过更改D11的内容，可更改频率。

 站号0的梯形图(第1台)

K4000MOVP D11

K6000MOVP D11

D20MOV K4M100

D21MOV D50

K4M20MOV D10

K2000MOVP D11

M15SET

M15RST

M21

M22

Y0

Y1

Y2

Y3

写入数据的起始软元件(占有D10·D11)

读取值的存储位置的起始软元件(占有D20·D21)

通信通道：1

启动时的初始值
：60Hz

运行速度：40Hz

运行指令写入

运行速度：20Hz

运行停止
(HF9 b1，b2 OFF)

正转指令

(HF9 b1 ON）

反转指令
(HF9 b2 ON）

状态内容
(根据需要)

运行停止解除
(HF9 b1或b2 ON)

如果在D11中设置运行速度，将

作为写入数据存储至IVMC指令

的(s3)+1的部分中

通过MOV指令将正转/反转的指令信息

传送至D10。D10的内容作为写入数据存

储至IVMC指令的(s3)中

状态确认

输出频率的
确认

通过IVMC指令读取至D20的状态信息
→通过MOV指令位展开至M100～M115

输出频率(旋转速度)的监视值
→传送至D50

设置频率(RAM)、运行指令(扩展)的写入
变频器状态(扩展)、输出频率(旋转速度)的读取

RUN监视SM400

RUN监视SM400

运行停止指令
X0

正转指令
X1

反转指令
X2

运行停止
M15

正转指令
X1

正转中
M101

反转中
M102

异常发生
M115 

反转指令
X2

反转指令
X2

正转指令
X1

运行停止指令
X0

变频器运行中M100

切换指令
（速度1）

Ｍ5

切换指令
（速度2）

Ｍ6

切换指令
（速度2）

Ｍ6

切换指令
（速度2）

Ｍ6

切换指令
（速度1）

Ｍ5

切换指令
（速度1）

Ｍ5

收发数据类型指定

变频器的站号：0

指令执行状态输出的起始位软元件编号(占有M200～M202)

（s1） （s2） （s3） （d1） （n）

K0 H0000 D10 D20 K1IVMC M200

（d2）

运行
指令

频率的切换

运行停止/解除

正转/反转切换

变频器的运行控制/
状态的确认

运行内容 运行确认
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作为运行控制，可以进行变频器的停止(X10)、正转(X11)、反转(X12)。

此外，通过更改D31的内容，可更改频率。

 站号1的梯形图(第2台)

频率的切换

运行停止/解除

正转/反转切换

变频器的运行控制/
状态的确认

K4000MOVP D31

K6000MOVP D31

D40MOV K4M300

D41MOV D60

K4M40MOV D30

K2000MOVP D31

M65SET

M65RST

M41

M42

Y4

Y5

Y6

Y7

写入数据的起始软元件(占有D30·D31)

读取值的存储位置的起始软元件(占有D40·D41)

通信通道：1

启动时的初始值
：60Hz

运行速度：40Hz

运行指令写入

运行速度：20Hz

运行停止
(HF9 b1，b2 OFF)

正转指令
（HF9 b1 ON）

反转指令
（HF9 b2 ON）

状态内容
(根据需要）

运行停止解除
(HF9 b1或b2 ON)

如果在D31中设置运行速度，
将作为写入数据存储至IVMC指
令的(s3)+1的部分中

通过MOV指令将正转/反转的指令信息
传送至D30。D30的内容作为写入数据
存储至IVMC指令的(s3)中

通过IVMC指令读取至D40的状态信息
→通过MOV指令位展开至M300～M315

输出频率(旋转速度)的监视值
→传送至D60

设置频率(RAM)、运行指令(扩展)的写入
变频器状态(扩展)、输出频率(旋转速度)的读取

RUN监视SM400

RUN监视SM400

运行停止指令
X10

正转指令
X11

反转指令
X12

运行停止
M65

正转指令
X11

正转中
M301

反转中
M302

异常发生
M315

反转指令
X12

反转指令
X12

正转指令
X11

运行停止指令
X10

变频器运行中M300

切换指令
（速度2）

Ｍ8

切换指令
（速度1）

Ｍ7

切换指令
（速度1）

Ｍ7

切换指令
（速度2）

Ｍ8

切换指令
（速度2）

Ｍ8

切换指令
（速度1）

Ｍ7

收发数据类型指定

变频器的站号：1

指令执行状态输出的起始位软元件编号(占有M400～M402)

（s1） （s2） （s3） （d1） （n）

K1 H0000 D30 D40 K1IVMC M400

（d2）

状态确认

输出频率的
确认

运行
指令

运行内容 运行确认
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5.2 运行确认

按照P.23所示步骤写入程序和参数，确认可编程控制器和变频器之间是否在进行数据收发。

将可编程控制器由STOP→RUN后，应确认是否按下述内容运行。

 将正转指令输入设为ON

可编程控制器

＜通过LED显示确认＞

可编程控制器的动作 变频器的动作

LED的显示将从0.00

缓慢地变为60.00(初始值)

可编程控制器

站号0→X1(正转指令)设为ON

站号1→X11(正转指令)设为ON

Y0(变频器运行中)与

Y1(正转中)的输出LED亮灯

站号0

Y4(变频器运行中)与

Y5(正转中)的输出LED亮灯

站号1

变频器

以60Hz进行正转动作时，变频器的操
作面板上将显示“60.00”。

RS-485的
SD/RD闪烁

 将频率更改为40Hz(正转指令设为ON的状态下)

＜通过LED显示确认＞

可编程控制器

变频器

闪烁

可编程控制器的动作 变频器的动作

LED的显示将从60.00

(初始值)缓慢地变为40.00

可编程控制器

站号0→M5(速度1的切换指令)设为ON

站号1→M7(速度1的切换指令)设为ON

Y0(变频器运行中)与

Y1(正转中)的输出LED亮灯

站号0

Y4(变频器运行中)与

Y5(正转中)的输出LED亮灯

站号1

可编程控制器LED的显示状态

(RS-485) 运行状态

RD SD

闪烁 闪烁 通过变频器通信正常地收发数据。

不为以上运行时请参阅 6. 故障排除(参阅P.30)。

将更改频率时的切换指令(M5和M7等)设为ON时，可通过以下步骤强制设为ON。

　①在GX Works3上显示梯形图的状态下按 F3 键。(将变为监视执行状态)

　②将光标移动至想设为ON的软元件(M5和M7等)上。

　③�保持按下 Shift  键的状态下按下 Enter 键则可ON。 

(保持再次按下 Shift 键的状态下按下 Enter 键则可OFF。）

解除执行监视状态时需按下 F2 键。

要点

运行内容 运行确认
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6.1 确认步骤

1 LED的确认　 P.31

没有进行P.29所示的运行时，需要通过可编程控制器的LED显示状态确认数据的收发状态。

2 错误代码的确认　 P.32～P.34

应根据可编程控制器上发生的错误代码进行以下项目中任一项目的确认。

配线检查　 P.8

端子排

变频器 变频器

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

可编程控制器

将终端电阻切换开关设
置到110Ω侧

RDARDBSDASDBSG

终端电阻

100Ω 1/2W

(棕色·黑色·棕色·金色)

③绿白色
⑥绿色

①

①②③④⑤⑥⑦⑧

⑧

①橙白色
②橙色
③绿白色
④蓝色
⑤蓝白色
⑥绿色
⑦棕白色
⑧棕色

·电缆的连接是否正确？

·是否将网线连接器稳固插好了？

通信设置　 P.14～P.19

可编程控制器

　基本设置

变频器

参数编号 参数项目 内容

 
本次的
设定值

 

Pr.118 PU通信速度 19200bps 192

Pr.119 PU通信停止位长度
数据长度:7bit
停止位:1bit

10

Pr.120 PU通信奇偶校验 偶数校验 2

※ 设置错误时，需要重新进行正确的设置，并在设置后将可编程控制

器的电源OFF→ON(或进行复位操作），设置才会生效。

※ 设置错误时，需要重新进行正确的设置，并在设置后将变频器的电

源OFF→ON，设置才会生效。

·�GX Works3的参数设置的内容和变频器的参数设

置的内容是否一致？

程序的确认　 P.27～P.29

K4000MOVP D11

K6000MOVP D11

K2000MOVP D11

M15SET

M15RST

启动时的初始值
：60Hz

运行速度：40Hz

运行速度：20Hz

运行停止
(HF9 b1，b2 OFF)

运行停止解除
(HF9 b1或b2 ON)

如果在D11中设置运行速度，将

作为写入数据存储至IVMC指令

的(s3)+1的部分中

RUN监视SM400

运行停止指令
X0

正转指令
X1

反转指令
X2

运行停止解除
X0

切换指令
（速度1）

Ｍ5

切换指令
（速度2）

Ｍ6

切换指令
（速度2）

Ｍ6

切换指令
（速度2）

Ｍ6

切换指令
（速度1）

Ｍ5

切换指令
（速度1）

Ｍ5

频率的切换

运行停止/解除

·是否按照程序示例进行记述了？

6.故障排除
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确认步骤 LED的确认 错误代码的确认
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6.2 LED的确认

即使按照程序示例运行，如果可编程控制器和变频器之间不能正常收发数据依然会发生错误。

 将正转指令输入设为ON

变频器

可编程控制器
＜通过LED显示确认＞

可编程控制器的动作 变频器的动作

•LED显示保持为0.00不变

•显示错误代码

•ERR的LED亮灯

•Y0(变频器运行中)与Y1(正转中)的输出LED熄灯

•Y3(异常发生)为ON  等

•Y4(变频器运行中)与Y5(正转中)的输出LED熄灯

•Y7(异常发生)为ON  等

站号0

站号1

可编程控制器

站号0→X1(正转指令)设为ON

站号1→X11(正转指令)设为ON

可编程控制器LED的显示状态

(RS-485) 运行状态

RD SD

亮灯 熄灯 进行数据接收，不进行数据发送。

熄灯 亮灯 进行数据发送，不进行收据接收。

熄灯 熄灯 不进行数据收发。

为上述运行时，请确认可编程控制器侧发生的错误代码。

　 请转至下一页

关于FR-D700中显示的错误代码的详情内容，请参阅 �FR-D700 使用手册(应用篇)IB(NA)-0600355CHN 5.2 异常显示一览。
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确认步骤 LED的确认 错误代码的确认
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6.3 错误代码的确认

发生串行通信错误时，将错误编码存储至数据寄存器(SD8500)中。

确认方法如下。

软元件(CH1) 名称 错误内容

SM8500 串行通信错误(CH1) 发生串行通信错误时ON。

SD8500 串行通信错误代码(CH1) 发生串行通信错误时存储错误代码。

 对SD8500进行监视的步骤

1 点击[在线] [监看] [登录至监看窗口] [监看窗口1]。

2 在名称中输入SD8500 将显示形式设为“十六进制数” 在SD8500上点击右键 点击[监看开始]。

显示错误代码
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SD8500中存储的主要错误代码请参阅下表。

错误代码

（十六进制）
错误内容

原因与对策

可编程控制器 变频器

0000H 正常结束 (No Errors) －

7601H － 变频器无响应。 确认配线、参数

7602H 超时错误 来自变频器的发送在中途中断时为此错误类型。 确认配线、参数
·配线

·噪声确认

7603H 站号错误 指定的站以外有响应。 确认参数

确认Pr.117(PU通

信站号)的设置内

容

7604H 和校验错误 变频器返回数据的求和不一致

确认参数、环境

(噪声等)

确认参数、配线状

态、噪声

7608H 发送超时错误 向变频器发送未在指定时间内完成。

7609H 接收数据错误 从变频器接收了错误数据。

7620H 计算机NAK错误

变频器发送错误代码H0。

在计算机发出的通信请求数据中，持续重试次数超出允许范

围，发生错误。

7621H 奇偶校验错误
变频器发送错误代码H1。

针对奇偶校验的指定，内容有误。

确认参数

确认Pr.120(PU通

信奇偶校验)的设

置内容

7622H 和校验错误

变频器发送错误代码H2。

计算机侧的和校验码与变频器接收到的数据求出的和校验码

不一致。

配线状态

噪声确认7623H 协议错误

变频器发送错误代码H3。

变频器接收的数据语法有误。或是，在规定的时间内没有完成

数据的接收。CR、LF与参数设置不一致。

7624H 帧错误
变频器发送错误代码H4。

停止位长度与初始设定值不同。

7625H 溢出错误

变频器发送错误代码H5。

在变频器尚未完成数据接收之前，又接到计算机发出的下一个

数据。

确认程序 －

7627H 字符错误
变频器发送错误代码H7。

接收到不使用的字符(0～9、A～F、控制码以外的字符)。
确认参数、噪声等 －

762AH 模式错误

变频器发送错误代码HA。

在非计算机链接运行模式时，或者变频器运行中等情况下，执

行了参数的写入。
确认程序

确认变频器的运

行模式、操作指令

权(Pr77、79、340

等)

762BH 指令代码错误 变频器发送错误代码HB。指定了不存在的指令代码。

－
762CH 数据范围错误

变频器发送错误代码HC。

写入参数、运行频率等时，指定了允许设置范围以外的数据。

关于错误代码的详情，请参阅 MELSEC iQ-F FX5用户手册(串行通信篇)JY997D59001 5.9故障排除。
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IVMC指令发送数据发生错误时，将以下错误代码存储到SD8500中。

(s1)IVMC (s2) (s3)
发送数据1

(d1) (n) (d2)

(s3)+1
发送数据2

错误代码

（十六进制）

IVMC指令的错误内容 原因与对策

发送数据1(s3) 发送数据2(s3)+1 可编程控制器 变频器

7640H

·模式错误

在非计算机链接运行模式时，或者变频

器运行中等情况下，执行了写入。

通常值

确认程序

确认参数

7641H
·指令代码错误

指定了不存在的指令代码。
－

7642H
·数据范围错误

指定了允许设置范围以外的数据。
－

7643H

通常值

·模式错误

在非计算机链接运行模式时，或者变频器运

行中等情况下，执行了写入。

确认参数

7644H
·指令代码错误

指定了不存在的指令代码。
－

7645H
·数据范围错误

指定了允许设置范围以外的数据。
－

7646H 模式错误 模式错误 变频器的运行模

式、

操作指令权 

确认(Pr77、79、340

等)

7647H 模式错误 指令代码错误

7648H 模式错误 数据范围错误

7649H 指令代码错误 模式错误

－

764AH 指令代码错误 指令代码错误

764BH 指令代码错误 数据范围错误

764CH 数据范围错误 模式错误

764DH 数据范围错误 指令代码错误

764EH 数据范围错误 数据范围错误
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附.1 各指令的说明

【IVBWR指令】

批量写入多个变频器的参数内容

【IVDR指令】

写入变频器运行所需要的控制值

可编程控制器

指令代码

参数

Pr.0 转矩提升

Pr.1 上限频率

Pr.2 下限频率

Pr.3 基底频率

Pr.4 3速设定(高速)

Pr.5 3速设定(中速)

Pr.6 3速设定(低速)

读取区

H7B 运行模式

H6F 输出频率

写入区

HF0 多个指令

HFB 运行模式

HFA 运行指令

变频器

【IVWR指令】

写入变频器的参数内容(上限频率等)

【IVRD指令】

读取变频器的参数内容(上限频率等)

【IVMC指令】

同时执行向变频器写入两种设置(运行指令和设置频率)以及从变频

器读取两种数据(变频器状态监视和输出频率等)

【IVCK指令】

读取变频器的状态(输出频率等)

附录
各指令的说明
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 变频器的运行监视指令[IVCK]

如果将变频器的计算机链接运行中规定的“指令代码”指定为IVCK指令，则会将变频器的值读取到(d1)。

(s1)IVCK (s2) (d1) (n) (d2)

使用示例

读取变频器(站号0)的状态(H7A)，将读取值存储到可编程控制器的M100～M107中并输出到外部时。

变频器状态监视→M100～M107

RUN监视
SM400

K2M100 M200K1K0IVCK H7A

状态内容

(根据需要)

Y0

Y1

Y2

Y3

正转中
M101

反转中
M102

异常发生
M107

变频器运行中
M100

读取值的存储位置

通信通道:K1～4

变频器的指令代码(十六进制)

变频器的站号:0～31

指令执行状态输出的起始位软元件编号

变频器
指令代码(H7A)

[例1]　H02…正转中

b7 b0

0 0 0 0 0 0 1 0
[内容]

b0：RUN

b1：正转中(固定)

b2：反转中(固定)

b3：频率到达(固定)

b4：过载(固定)

b5：─

b6：频率检测(固定)

b7：ABC

可编程控制器内部软元件
K2M100=M107～M100

M107 M106 M105 M104 M103 M102 M101 M100

可编程控制器输出软元件 Y7 Y6 Y5 Y4 Y3 Y2 Y1 Y0

※ 应注意指令中使用的软元件不要与其他控制使用的软元件重复。

1
开
始
准
备

2
变
频
器
的
设
置

3
可
编
程
控
制
器
的
设
置

4
通
信
状
态
的
确
认

5
程
序
示
例

6
故
障
排
除

附
附
录

各指令的说明



附录

37

 变频器的运行控制指令[IVDR]

如果将变频器的计算机链接运行中规定的“指令代码”指定为IVCK指令，则会将(s3)中指定的值写入变频器的指定项目。

(s1)IVDR (s2) (s3) (n) (d)

使用示例

以60Hz作为启动时的初始值，通过切换指令更改变频器(站号0)的运行速度(HED)时。

K4000MOVP D10

K6000MOVP D10

K2000MOVP D10

启动时的初始值:60Hz

运行速度:40Hz

运行速度:20Hz

D10→设置频率写入(RAM)

RUN监视
SM400

切换指令
（速度1）

切换指令
（速度2）

Ｍ5

切换指令
（速度1）

切换指令
（速度2）

Ｍ5

M6

切换指令
（速度1）

切换指令
（速度2）

Ｍ5 M6

M6

D10 M200K1K0IVDR HED

写入值的存储位置

通信通道:K1～4

变频器的指令代码(十六进制)

变频器的站号:0～31

指令执行状态输出的起始位软元件编号

※ 应注意指令中使用的软元件不要与其他控制使用的软元件重复。
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 读取变频器的参数[IVRD]

将变频器的参数编号指定为IVRD指令，则变频器的参数值将读取到(d1)。

(s1)IVRD (s2) (d1) (n) (d2)

使用示例

将变频器(站号0)的上限频率(Pr.1)的值读取到可编程控制器的D100时。

读取触点
X1

指令触点
M0

指令执行完成标志
SM8029

K0IVRD

M0SET

M0RST

K1 D100 K1 M200 上限频率→D100

变频器的参数编号(十进制)

读取值的存储位置

通信通道:K1～4

变频器的站号:0～31

指令执行状态输出的起始位软元件编号

※ 应注意指令中使用的软元件不要与其他控制使用的软元件重复。

 读取变频器的参数[IVWR]

如果将变频器的参数编号指定为IVWR指令，则将(s3)的值写入变频器指定项目。

(s1)IVWR (s2) (s3) (n) (d)

使用示例

将10Hz作为设定值写入变频器(站号0)的下限频率(Pr.2)中。

读取触点
X1

指令触点
M0

指令执行完成标志

SM8029

K0IVWR

M0SET

M0RST

K2 K10 K1 M200 下限频率:10Hz

变频器的参数编号(十进制)

写入至变频器的值:K10(10Hz)

通信通道:K1～4

变频器的站号:0～31

指令执行状态输出的起始位软元件编号

※ 应注意指令中使用的软元件不要与其他控制使用的软元件重复。
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 批量写入变频器的参数[IVBWR]

如果将变频器的参数编号指定为IVBWR指令，则将(s3)的值批量写入变频器的指定项目。

(s1)IVBWR (s2) (s3) (n) (d)

使用示例

向变频器(站号0)写入上限频率(Pr.1) ：120Hz、下限频率(Pr.2)：5Hz、加速时间(Pr.7) ：1秒、减速时间(Pr.8) ：1秒 。

初始脉冲
SM402

写入指令
M10

K0IVBWR K4

K1MOVP D200

K12000MOVP D201

K2MOVP D202

K500MOVP D203

K7MOVP D204

K10MOVP D205

K8MOVP D206

K10MOVP D207

M10SET

M10RST

D200 K1 M200

参数写入个数（十进制）

写入参数表的起始…

通信通道：K1～4

变频器的站号：0～31

指令执行状态输出的起始位软元件编号

·D207→[Pr.8] 减速时间

·D205→[Pr.7] 加速时间

·D203→[Pr.2] 下限频率

·D201→[Pr.1] 上限频率

[Pr.1]:上限频率

参数编号

[Pr.2]:下限频率

参数编号

[Pr.7]:加速时间

参数编号

[Pr.8]:减速时间

参数编号

上限频率:120Hz

写入指令ON

下限频率:5Hz

加速时间:1s

减速时间:1s

写入指令OFF

指令执行完成标志
SM8029

※ 应注意指令中使用的软元件不要与其他控制使用的软元件重复。
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 变频器的多个指令[IVMC]

可同时向变频器写入两种设置(运行指令和设置频率)和从变频器读取两种数据(变频器状态监视和输出频率等)的指令。

(s1)IVMC (s2) (s3) (d1) (n) (d2)

使用示例

使用示例请参阅 P.27 (程序示例)。

(s3)、(d1)各占有2个软元件。要点

※ 应注意指令中使用的软元件不要与其他控制使用的软元件重复。

附.1.1 其他

 同时执行指令以及通信处理

变频器通信指令可同时执行多个程序。

通信通道中同时执行多个指令时，在结束与当前的变频器的通信后，

进行程序中的下述变频器通信指令的通信。

RUN监视
SM400

（s3） M110K1（s1）IVDR （s2）

K1 M100（s3）（s1）IVWR （s2）

（d1） M120K1（s1）IVCK （s2）

①

②

③

M100、SM8920(变频器通信中)由ON→OFF

后，执行②的指令

M110、SM8920(变频器通信中)由
ON→OFF后，执行③的指令

M120、SM8920(变频器通信中)由ON→OFF

后，返回①的指令
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